Aeronaves no tripuladas. Drones

SDLE disefa y fabrica aeronaves no tripuladas
de ala fija y multirrotores, asi como todos sus
subconjuntos.

Todos los vehiculos aéreos no tripulados

(VANT) de SDLE, desde las unidades portatiles
mas pequenas hasta las de gran envergadura y
carga util, cuentan con todos los estandares de

calidad, ya que la empresa se responsabiliza
de cada fase de la produccion.

Aplicaciones de nuestros VANT
DEFENSAY SEGURIDAD

Misiones ISR (inteligencia, vigilancia y recono-
cimiento)

Vigilancia y control de fronteras

Control de la pirateria y del trafico de drogas en
zonas maritimas

Deteccion de gases y agentes contaminantes
NRBQ (Nuclear, Radiolégico, Bacteriologico y
Quimico)

Monitorizacion de catastrofes y zonas poten-
cialmente peligrosas

Ayuda en rescates y emergencias

Control y asistencia en incendios

% s D L E Star Defence Logistics & Engineering

INSPECCION INDUSTRIAL
Mantenimiento de campos solares y eolicos

Inspeccidn de infraestructuras sensibles y de
depdsitos

Centrales eléctricas y nucleares
Plataformas petroliferas

Revision de red eléctrica y de ferrocarril
Revision del estado de espacios confinados
- Alcantarillado

- Conductos

Control de dafos provocados por accidentes,
inundaciones o catastrofes naturales

Tratamientos fitosanitarios para control de pla-
gas

Control portuario de vertidos

Vigilancia del trafico en carreteras

€D soLe



Thyra v1
VANT portatil y plegable
Perfecto para operaciones de vigilancia

UAV THYRA €D spLE

Un UAV desplegable y portatil perfecto para operaciones de vigilancia.

MOTORES ELECTRICOS

El.UAV lleva 4 motores eléctricos silenciosos
de alto rendimiento.

TECHO 1.700 fts

La altitud de operacion
ideal de la aeronave es entre
500y 2.000 pies.

Sin embargo esta capacitado
para sobrevolar los 1.200 pies,

=

AUTONOMIA 40 min

Su rendimiento le permite volar
durante mads de 40 minutos.

ESTACION DE CONTROL

La Estacion de Control es Portatil, . ] d

<— 500 x 250 mm —>

Ruguerizada, Comunicaciones Encriptadas,
Autonoma con baterias y con
un Software intuitivo y de Facil manejo,
<—800 x 600 mm —>

Gimbal EO/IR .

Vigilancia de largo alcance con
sensores Electro-Opticos e Infrarrojos,
Seguimiento de Objetivos,
Geo-posicionamiento,

Estabilizacion y Zoom.




Thyra v2

El cuadricoptero con mas autonomia y prestaciones del mercado

UAV THYRA V2

El UAV Quadcoptero de mas autonomia y prestaciones del mercado.

T

TECHO 7.000fts

La altitud de operacion
ideal de |la aeronave es entre
500 y 2.000 pies.
Sin embargo esta capacitado
para sobrevolar los 7.000 pies

€D spLE

El UAV lleva 4 motores eléctricos de alto rendimiento,
con la posibilidad de afiadir otros 4 en formato coaxial.

MOTORES

ESTACION DE CONTROL

La Estacion de Control es Portatil,
Ruguerizada, Comunicaciones Encriptadas, 14,
Auténoma con baterias y con

un Software intuitivo y de Facil manejo

Gimbal EO/IR ‘

Vigilancia de largo alcance con
sensores Elerrro-ﬁlpncos e Infrarrojos,
Seguimiento de Objetivos,
Geo-posicionamiento,

Estabilizacién y Zoom

—& Autonomia 180 min

Su rendimiento le permite vuelos
continuados de mas de 3 horas de duracion.

= 1.500 mm —
el
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Zarek v1
Combinacion entre ala fija y ala rotatoria en un sistema totalmente eléctrico

UAV ZAREK v1 % SDLE

Combinacion entre ala fija y ala rotaroria en un sistema totalmente eléctrico.

MOTORES VTOL Y AVION

Fases de DESPEGUE y ATERRIZAJE VERTICAL mediante

un conjunto de motores eléctricos. La fase de vuelo también
A la realiza con un motor eléctrico frontal.
No necesita pista de aterrizaje.
TECHO 7.000 fts
FLIGHT Phase

La altitud de operacidn ——
ideal de la de la aeranave es entre
1.000 y 3.000 pies.
Sin embargo estd capacitado
para sobrevolar los 7.000 fts. VTOL Phase

AUTONOMIA DE 2 HORAS

ESTACION DE CONTROL

El motor eléctrico frontal permite una autonomia de vuelo
de 2 horas a la aeronave.
Al ser totalmente eléctrico el UAV es muy silencioso.

La Estacién de Control es Portatil,
Ruguerizada, Comunicaciones Encriptadas,
Autdénoma con bateria y con

un Software intuitivo y de Facil manejo.

<—1.500 mm —=> == 2S00imn =y

Gimbal EO/IR “'
Vigilancia dela rgo alcance con
sensores E|EC1T0-'ODT.'ICOS e Infrarroios,

Seguimiento de Objetives,
Geo-posicionamiento,
Estabilizacion y Zoom.




Zarek v2

Las prestaciones de un UAV multirrotor con las ventajas de una aeronave de ala fija
para despegue y aterrizaje vertical (VTOL)

UAV ZAREK €3 sLE

Las prestaciones de un Avidon UAV con las ventajas de VTOL.

MOTORES VTOL Y AVION

g2

Fases de DESPEGUE Y ATERRIZAJE VERTICAL mediante
motores elécricos. Fase de YUELOde mediante motor de
inyeccion electronica. No necesita pista de aterrizaje.

FLIGHT Phase
S

VTOL Phase

TECHO 12.000 fts

La altitud de operacion
ideal de la aeronave es entre
3.000y 5.000 pies.

Sin embargo esta capacitado
para sobrevolar los 13.000 pies.

AUTONOMIA DE 8 HORAS

ESTACION DE CONTROL

En la Fase de Vuelo, el rendimiento del motor de
inyeccion electrénica le permite realizar

vuelos de mds de 8 horas de duracion.

Posee ademds silenciador de ruido.

La Estacién de Control es Portatil,
Ruguerizada, Comunicaciones Encriptadas,
Auténoma con baterias y con

un Software intuitivo y de Facil manejo.

<—2.500 mm —> <— 3500mm —>

Gimbal EQ/IR

Vigilancia de largo alcance con '
sensores Electro-Opticos e Infrarrojos,

Seguimiento de Objetivos,

Geo-posicionamiento,

Estabilizacion y Zoom.




Zarek v2

Las prestaciones de un UAV multirrotor con las ventajas de una aeronave de ala fija
para despegue y aterrizaje vertical (VTOL)

URV ZAREK €D spLE

Las prestaciones de un Avion UAV con las ventajas de VTOL.

MOTORES VTOL Y AVION

L

Fases de DESPEGUE Y ATERRIZAJE VERTICAL mediante
motores elécricos. Fase de YUELO de mediante motor de
inyeccion electrénica. No necesita pista de aterrizaje.

FLIGHT Phase
L¢+

VTOL Phase

TECHO 12.000 fts

La altitud de operacion
ideal de la aeronave es entre
3.000 y 5.000 pies.

Sin embargo esta capacitado
para sobrevolar los 13.000 pies.

AUTONOMIA DE 8 HORAS

ESTACION DE CONTROL

En la Fase de Vuelo, el rendimiente del motor de
inyeccion electrénica le permite realizar

vuelos de mas de 8 horas de duracion.

Posee ademads silenciador de ruido.

La Estacién de Control es Portatil,
Ruguerizada, Comunicaciones Encriptadas,
Auténoma con baterias y con

un Software intuitivo y de Facil manejo.

<—2.500 mm —> <— 3500mm —>

Gimbal EQ/IR

Vigilancia de largo alcance con '
sensores Electro-Opticos e Infrarrojos,

Seguimiento de Objetivos,

Geo-posicionamiento,

Estabilizacién y Zoom.




